OPIS PRZEDMIOTU KSZTALCENIA

Nazwa przedmiotu

Podstawy programowania robotéw (Arduino)

Nazwa jednostki prowadzacej przedmiot

Instytut Fizyki

Poziom
Kierunek Specjalnos¢ | Specjalizacja| Semestrly ksitha:;]fiTla Forma studiow
ksztalcenia
Informatyka | Programowanie - 6 SPS stacjonarne/
praktyczny niestacjonarne
Nazwisko osoby prowadzacej (os6b prowadzacych)
dr Mirostaw Brozis,
Liczba godzin
N S .
] Liczba
Formy zaje¢ (nauczyciel) (student) punktéw
studia studia studia studia ECTS
stacjonarne | niestacjonarne | stacjonarne | niestacjonarne
(CL)éwiczenia laboratoryjne 60 36 60 84 4
Przygotowanie do ¢wiczen 30 42
Przygotowane sprawozdan z 30 42
wykonanych ¢éwiczen
Razem 60 36 60 84 4
Metody dydaktyczne

(CL)¢wiczenia laboratoryjne: ¢wiczenia praktyczne w ramach zaje¢ laboratoryjnych (pracownie)

Okreslenie przedmiotow wprowadzajacych wraz z wymogami wstepnymi
Wybrane zagadnienia realizowane w ramach Elektronika praktyczna, wiedza dotyczgca programowania

Cele przedmiotu
[ )

praktyczne zastosowani jezyka programowania do sterowania urzgdzeniami elektronicznymi

Tre$ci programowe

mikrokontrolerach ATmega.

Zapoznanie z mozliwo$cia sterowania poprzez porty wyjscia.
Zapoznanie si¢ z czujnikami wspotpracujagcymi z ARDUINO.
Zbieranie informacji z czujnikow zewnetrznych.

Proste uktady sterowania przy uzyciu portow wejscia i wyjscia.
Komunikacja radiowa.
Proste uktady pomiarowe.
Realizacja projektu — inteligentny dom.
Monitorowanie otoczenia.

Zapoznanie si¢ z podstawowymi mikrokontrolerami — w szczegdlnosci ARDUINO opartym na

Efekty ksztalcenia

Wiedza

W_01 Ma wiedzg¢ dotyczaca opisu i dziatania cyfrowych uktadow

elektronicznych

W_02 Ma wiedzg dotyczaca stosowania i budowania podstawowych
uktadéw pomiarowo sterujacych opartych na programowalnych

mikrokontrolerach

Umiejetnosci

U_01 Rozwiazuje zadania i problemy fizyczne .
U_02 Wymysla oryginalne rozwigzania dla praktycznych

problemdéw inzynier

skich.

U_03 Bada charakterystyki uktadow elektronicznych.
U_04 Buduje podstawowe uktady elektroniczne i modeluje je.
U_05 Potrafi zaprojektowac i zrealizowa¢ proste uklady pomiarowe

Sposob zaliczenia oraz formy i podstawowe
kryteria oceny/wymagania egzaminacyjne

Zaliczenie z oceng

Ocena laboratorium na podstawie $redniej z ocen
za sprawozdanie z wykonanych ¢wiczen oraz
przygotowanie do nich.

W_01, W_02, U_01, U_02, U_03, U-04, U_05,
K_01
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oparte na mikrokontrolerach

Kompetencje spoteczne

K 01 Zna ograniczenia wlasnej wiedzy i rozumie potrzebe dalszego
jest otwarty na poszukiwanie niestandardowych

ksztalcenia,
rozwigzan.

Matryca efektéw ksztalcenia dla przedmiotu

Numer (symbol)

Odniesienie do efektow ksztalcenia

Odniesienie do charakterystyki drugiego stopnia

efektu dla programu PRK
ksztalcenia dla obszaru/ obszarow
W 01 K1 W02, K1_Wo07 P6S WG
W_02 K1 W02, K1_W07, K1_W08 P6S WG
U 01 K1 U01, K1_U03 P6S UW
U 02 K1 U01, K1_U02, K1_U03, K1_U04, P6S UW
K1 U06
U 03 K1 _U03, K1_U07, K1_U08, K2 _U11 P6S UW
U 04 K1 U02, K1_U03, K1 _U11 P6S UW
U 05 K1 _U02, K1_U04, K1_U11, P6S UW
K 01 K01 K01 P6S KK
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